T Die partielle Hamilton-Jakobische Differentialgleichung

(H.~J.-Diffgl.)
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Ein vorgegebenes Problem H (q, p, t) ist dann auf eine Gleich- %
y

gewichtsbewegung transformiert, wenn es gelingt eine neue 3
Zwts iy vigy Koer? L

Hamiltonfunktion K gem#B Gl, (12) anzugeben, die als Funfiuvawmnmendh
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kap.lusch verschwindet. Dies wirevmit der Ldsung der partiellen H.J.Diffgl.,

die sich aus der Gl. (12) ergibt, wenn darin die ersten der

Gl. (11) eingesetzt werden;
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o ine L¥sungsfunktion S (d; Q, t) stellt in der Terminologie der

/ Theorie partieller Differentialgleichungen 1. Ordnung ein }

"allgemeines Integral' dar, wenn sie der f\TAlIGQVC (13) geniigt.
; e
. Rie neuen Koordinaten Q sind hierin: Integratlonskonstanten.
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Setzt man s wah:bﬂEmgﬁosungsfunktlonSin Gl. (14) ein, so ver-

schwindet diese und damit die neue Hamiltonfunktion K identisch.
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Insbesondere folgt. filr K = K (Q, P, £t) = 0 aus den Gleichungen (5%
daB alle neuen kanonischen Koordinaten Q, P konstant sind (Satz
von Jakobi). Die Integration der Hamiltonschen Bewegungsgleichungen
wire damit geleistet; aus den Transformationsgleichungen (11) er-
hielte man durch Aufldsung nach den alten Koordinaten

ﬂ;=7;{Q;PIf} , p;=fﬁ(Qj?:-} :
worin sich die Q, P aus den zu t = t0 gehdrigen Koordinaten

(to), D (to) ergeben.



